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Tabelle 2: Schemazeichnungen von Druck- und Zugwégezellen

Wiégezellenbauarten und Krafteinleitungen

Grundlegende [ -

Konstruktionsprinzipien fiir 3 LC

Druck- und Zug- WZ o B o bentitigt steife
Dosentyp ( co, te ) S-Typ (co, te) Biegeringtyp (co )

Druckwigezellen (co)
Krafteinleitungen dargestellt fiir "Dosentyp"; auch fiir S-Typ und Biegeringtyp méglich

B 2.8. PTFE
N =N % e =

3 e 2 LG e ‘ :
®Halbpendel @ Vielkugellager @ Kugelsupport @ Gleitlager
(,,Punktgelenk®)
- :% . d
[ 3 =0
RS U il
kleine horizontale Feder- Pendel Original-Pendel- Biegering mit
konstante, z.B. Elastomer (U mbausatz ) ausfithrung Pendeldruckstiicken

Umlenkgehinge mit 1 Umlenkgehinge mit 2
Gelenkkopf Gelenkkdpfen

Zugwagezeuen (te) ) T Weitere Vcrbindungsele'mente
n fiir alle Zugkrafteinleitungen:

Dargestellt fiir "Dosentyp™; —

auch geeignet fiir S-Typ Haken,
Seil,
Bandgehinge

® { ® I

1 Gelenkkopf . 2 Gelenkkopfe

El1 (a) THHEEELNIREERS



Tabelle 3: Schemazeichnungen von Balkenwagezellen

Wigezellenbauarten und Krafteinleitungen
Die Kralleinieitung ist unabhiingig von den dargestellien Kapselungen, Abdichtungen oder Gehzusen und den Befestigungen

Balkenwigezellen - Kragarmbiegebalken (be)
Doppelbiegebalken- und Scherbalken-Wigezellen

Halbpendel & kleine @Zugn'icldﬁhnmg, 2
horizontale Gelenke
Federkonstante, z.B.

Elastomer

cye @ n Variationen:

Yoofowm

Kugelschale  Seil

1

(®) Zug mit Umgrifft - (®) direkter Zug

()3 Kugelsupport & Gelenk  (Q) zusatzliche Pendelstatze (0) Halbpendel & Gleitlager @Hﬂbpe“de‘ & Gleitlager

Plattformwigezellen (sp)

Die Plattform-WZ ist starr ausgefiihrt: bei Verwendung von mehreren WZ
fir eine Waagenbriicke erfordern horizontale Abstandsinderung und
I Durchbiegung des Lastrigers entkoppelnde Zusatzelemente. Die
U U Krafteinleitungen Nr. 1 bis 10 der Balken-WZ k6nnen verwendet werden.
n Le Maximale Plattformabmessungen konnen im Priifschein oder in der Bauart-
> zulassung angegeben werden..

Bauarten mit fester Aufspannung an den Enden benétigen nachgiebige Aufspannbécke fiir Abstandsindenung und
Durchbiegung.
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Sensitivity
Type, Elastic element’s : Elec- Force range
Name representation Mechanical trical
[wm/m] g | 107 10' 10* 107
IF
I s
Stretched/ B 7 £ 26
compressed 11l Eae ’
column s
I
Stretched/ __4F 26
compressed nE(D? —d?) ’
tube
III
Bent 6F1
lamella =<0 4
(cantilever Eah
beam)
v
Bent and/or 32F1 2.6
torsioned nED? ’
shaft
v
Middle bent 1.5F(21-L)
bar with — 4
embedded Bl
ends
VI TR | B F
A ¢ I D It depends upon
sherng | S, S0, | Mo |
strained N I ¢ } 1 profile’s dimensions
profile e e
vy
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Sensitivity
Type, Elastic element’s Kfeckianical Elec- Force range
Name representation eeaacd trical [N] .
(nm/m] [ | 107 10! 10* 10
c
VI k(61 26
Bent yoke € ’
Eae
VIII 3FD 37
s 3 ;
Bent ring nEae
IX 1.24F x
Bent Tl
membrane TEhmed
201-v2)1-2)F
X r
2.2
Compressed =2Ehp(l +§h r ) 3.7
torus 2 p4
X1
Axis It depends upon 4
symmetrical F,E,b,c,h;, by, 1
element
XII
Sphere/ It depends upon 26
volumetric F,E,D ’
element
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